
Dominant Red VIGILANCIA CHAMPION R EINSTEIN 0200HO07684    CHAMPION-RED x EINSTEIN x GUARANTEE

 PROGENESIS CHAMPION RED
 VIGILANCIA 13977 EINSTEIN

 SILVERRIDGE V EINSTEIN
 VIGILANCIA 1453 GUARANTEE

 WESTCOAST GUARANTEE
 VIGILANCIA ALINA N/UNO 741 YOD

GTPI 3095

HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF  

    Num.Reg #: HOARGM6901315 aAa: DMS:

    Nacimiento: 04/18/2022 Kappa Caseina: AB Beta Caseina: A2A2

PRODUCCION   G Rebaños    G Hijas    80% Rep. CDCB-G / 04-26  

Leche lbs
1445

Grasa lbs
61

Grasa %
0.00

Proteína lbs
50

Proteína %
+0.01

NM$ 541 CM$ 553 FM$ 515 GM$ 489 DWP$

Eficiencia de
Conversiòn

184

IR
75

Comida Ahorrada
-101

Eficiencia Metano
97

Velocidad Ordeño
7.33

SALUD Y REPRODUCCIÓN Immunity    107

    Vida Productiva 2.0     Inmunidad crias 103

    Células Somáticas 2.86     Tasa Preñez Vacas -0.8

    Fertilidad de las Hijas -2.4     Tasa Preñez Novillas 0.1

    Durabilidad -1.1     Facilidad de Parto 1.5% 62% Rep.

    Durabilidad Novillas 0.2     Facilidad de Parto de las Hijas 1.7% 61% Rep.

    Indice de Fertilidad -1.0     Crías del Toro que Nacen Muertas 4.0%

    Crías de las Hijas que Nacen Muertas 4.1%

TIPO   G Rebaños    G Hijas    79% Rep. HAUSA-G / 04-26  

    PTAT 1.01     Estruct. y Capacidad 0.15

    Compuesto Ubres 1.10     Estruct. Lechera 0.28

    Compuesto Patas -0.08

 Estatura  Baja  -0.15 

 Fortaleza  Fuerte  +0.35 

 Profundidad Corporal  Profunda  +0.16 

 Estructura Lechera  Cost. Abierta  +0.62 

 Ángulo de Grupa  Isq. Altos  -1.19 

 Anchura Grupa  Ancha  +1.26 

 Patas Vista Lateral  Rectas  -0.24 

 Patas Vista Posterior  Cerradas  -0.60 

 Ángulo Podal  Profundo  +0.13 

 Colocación de las Patas  Correcta  +0.02 

 Inserción Anterior  Fuerte  +0.40 

 Altura Inserción Posterior  Alta  +1.24 

 Anchura Inserción Posterior  Ancha  +2.25 

 Ligamento Suspensor  Fuerte  +1.49 

 Profundidad Ubre  Profunda  -0.17 

 Colocación Pezones Anteriores  Cerrados  +1.30 

 Longitud de Pezones  Cortos  -0.76 

 Colocación Pezones Posteriores  Cerrados  +1.63 
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